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Uber TP1 kann die minimale
cx Impulsbreite eingestellt werden.
= %SQ/HF'IHF Der iibrige Bereich wird mit TP2 geregelt.
24 V Wechselspannung ca.4A GND
Uber die Kapazitat von CX
X-24V wird die PWM Frequenz eingestellt.
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KR und KL dienen zum Unterbrechen
der Vorschubbewegung bei Betétigung der
J_ Endschalter ESL oder ESR.
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